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(§1 Laufsohle fiir Sportechuhe, insbeaondere Baseballachuhe 

Erne Laufsohle fur Sportschuhe, insbesondere Basebaii- 
schuhe, besitzt plattenffirmige, vertikal oder im wesentlichen 
vertikaJ auf der Sohlenebene stehende Greifelemerrte, die um 
eine zur Sohlenebene senkrechte Drehachse verstellbar sind, 
wobei die plattenffirmigen Greifelemente Oder ein jewefls mtt 
diesen verbunder.es Tail Rastetemente aufweist. die mit in der 
Laufsohle angeordneten Gegenrastelementen zusammenwir- 
ken. Das Greifelement weist einerserts zur Abstutzung auf der 
SahlenauBerrilache einen Bund oder dergfeichen, anderer- 
seits an etnem in eine Aufnahma der Laufsohle hineinragen- 
den Teil minaestens einen radial oder im wesentlichen radial 
gerichteten Fortsatz ais Rastelement auf. Der bzw. die Fort- 
satze sind durch Drehung das Greifetements mit diner inner- 
haib der Laufsohle oder an der Ruckseite derselben angeord- 
neten Gegenrast, dfese dabei hintergreifend* in Etngriff bring- 
bar, derart daB das Greifelement unter Vorspannung mit der 
Laufsohle verbunden 1st. Durch eine derartige Ausgestaltung 
der Laufsohle warden Befestigungsschrauben fur die Greifete- 

^ mente entbehrlich, und es wird eine sehr einfache Montierbar- 

7* keit und Verstelibarkeit der Greifelemante ermoglicht. Hier- 
durch wird die Laufsohle selbst dOnner und kann daher 

09 gewichtsmSOig teichter hergestellt warden, (nsgesamt warden 
hierdurch die Herstellungskosten derartiger Laufsohien erheb- 

W lich verringert (31 34 817) 

CO 
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Laufsohle fiir Sportschuhe, 
insbesondere Baseballschuhe 

Ansprtiche 

1. Laufsohle fttr Sportschuhe, insbesondere Baseballschuhe/ 
mit plattenfSrmigen, vertikal oder iia wesentlichen ver- 
tikal auf der Sohlenebene stehenden Greifelementen, die 
urn eine zur Sohlenebene senkrechte Drehachse verstellbar 
sind, wobei die plattenfSrmigen Greifeleraente oder ein 
jeweils mit diesen -verbundenes Teil Rastelemente aufweist, 
die mit in der Laufsohle angeordneten Gegenrastelementen 
zusammenwirken , 

dadurch gekennzeichnet, daB das Greif element (16) einer- 
seits zur Abstutzung auf der SohlenauBenf ISche (11-14) 
einen Bund (22) oder dergleichen, andererseits an einem 
in eine Aufnahme (15) der Laufsohle (10) hineinragenden 
Teil (23) mindestens einen radial oder im wesentlichen 
radial gerichteten Fortsatz (24) als Rastelement auf- 
weist und daB der bzw. die Fortsatze (24) durch Drehung 
des Greifelements (16) mit einer innerhalb der Lauf- 
sohle oder an der Ruckseite derselben angeordneten 
Gegenrast (21) , diese dabei hintergreifend, in Eingrif f 
bringbar sind, derart, daB das Greif element (16) unter 
Vorspannung mit der Laufsohle (10) verbunden ist. 
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Lauf sohle nach Anspruch 1 , 

dadurch gekennzeichnet, daB die Gegenrast (21) raehrere 
sternforraig angeordnete Vertiefuhgen oder Eindruckungen 
(25) als Gegenrastelemente aufweist, die mit dem Fort- 
satz bzw. den Fortsatzen (24) des Gre if elements (16) 
zusaramenwirken . 

Lauf sohle nach Anspruch 2, 

dadurch gekennzeichnet, daB die sternfdrmig angeordneten 
Vertiefungen bzw. Eindruckungen (24) der Gegenrast (21) 
vergleichsweise flach ausgebildet sind, derart, daB 
die jeweiligen Rastpositionen manuell durch Drehen des 
Greif elements (16), vorzugsweise mittels eines entspre- 
chenden Schlussels, iiberwunden werden konnen. 

Lauf sohle nach Anspruch 1, 2 oder 3, 

dadurch gekennzeichnet, daB das Greif element (16) zwei 
diametral gegemiberliegende radial gerichtete Forts&tze 
(24) und die Lauf sohle (10) an der fur die Anbringung 
des Greif elements (16) vorgesehenen Stelle (Aufnahme 
15) zwei den Abmessungen der FortsStze (24) entsprechende 
schlitzfSrmige Aussparungen (26) aufweist. 

Lauf sohle nach Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, daB der tfbergang der schlitzfor- 
migen Aussparungen (26) in die Gegenrast (21) durch 
AnlaufschrSgen (28) , vorzugsweise jeweils beidseitig 
jeder schlitzf ormigen Aussparung (28), gebildet wird. 

Lauf sohle nach einem oder mehreren der vorstehenden An- 
sprtiche, insbescmdere nach Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, daB der bzw. die radial gerich- 
teten Fortsatze (24) durch eine in ein Kunststof f teil 
(22, 23) eingebettete, vorzugsweise eingespritzte oder 
eingegossene, Metallplatte (30, 34) gebildet werden 
und daB an das Kunststof f teil zugleich der zur Abstutzung 
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des Greif elements (16) an der Sohlenoberf lache (11-14) 
dienende Bund (22) angeformt ist. 

7. Laufsohle nach Anspruch 6, 

dadurch gekennzeichnet , daB an das Kunststof f teil (22, 
23) zugleich das in diesem Fall aus demselben Kunst- 
stof f bestehende Greif funktionen ausiibende Teil (35) 
des Greifelements (16) angeformt ist (Fig. 7-10). 

8. Laufsohle nach Anspruch 6, 

dadurch gekennzeichnet, daB die in das Kunststof f teil 
(22/ 23) eingebettete Metallplatte (30) auf ihrer von 
der Sohlenoberf lache (11) abgewandten Seite zugleich 
den Greif funktionen auslibenden Teil des Greifelements 
(16) bildet (Fig. 4 und 6). 

9. Laufsohle nach Anspruch 6, 7 oder 8, 

dadurch gekennzeichnet, daB die in das Kunststof f teil 
(22, 23) eingebettete Metallplatte (30) eine senkrecht 
zur Sohlenoberf lSche gerichtete Versteif ungssicke (37) 
aufweist (Fig. 6) . 

10. Laufsohle nach einem oder mehreren der vorstehenden An- 
spruche, 

dadurch gekennzeichnet, daB der bzw. die seitlichen Fort- 
satze (24) an einem zapfenf Srmigen Teil (23) des Greif- 
elements (16) angeordnet ist (sind) und daB das zapfen- 
fSrmige Teil (23) in eine von der Gegenrast (21) umge- 
bene Ausnehmung (17, 18) in der Laufsohle (10) eingreift. 

11. Laufsohle nach Anspruch 10, 

dadurch gekennzeichnet, daB die flir das zapfenf Srraige 
Teil (23) vorgesehene Sohlenausnehmung (17, 18) durch- 
gehend ausgebildet ist. 
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12. Laufsohle nach einem oder mehreren der vorstehenden An- 
spriiche , 

dadurch gekennzeichnet, daB als Gegenrast ein konzen- 
trisch zu der jeweils zugeordneten Ausnehmung (17 , 18) 
in das Sohlenmaterial eingespritzter Metallring (21) 
dient, der an seiner nach innen gerichteten Oberflache 
mehrere sternfBrmige Eindruckungen (25) als Gegenrast- 
eleraente aufweist. 

13. Laufsohle nach Anspruch 10, 11 oder 12 , 

dadurch gekennzeichnet, daB der Metallring (21) die 
Sohlenausnehmung (17) fur das zapfenf Grmige Teil (23) 
des Greifelements (16) konzentrisch umschlieflt und daB 
der Innendurchmesser des Metallrings (21) dem AuBen- 
durchmesser der Sohlenausnehmung (17) entspricht. 
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Die Erf indung bezieht sich auf eine Laufsohle fiir Sportschuhe 
insbesondere Baseballschuhe , mit plattenf ormigen, vertikal 
oder im wesentlichen vertikal auf der Sohlenebene stehenden 
Greifelementen, die um eine zur Sohlenebene senkrechte Dreh- 
achse verstellbar sind, wobei die plattenf ormigen Greifele- 
mente oder ein mit diesen jeweils verbundenes Teil Rastele- 
menttf aufweist, die mit in der Laufsohle angeordneten Gegen- 
rastelementen zusammenwirken. 

Es ist bekannt, Sportschuhe , insbesondere Baseballschuhe, 
mit metallischen, etwa rechteckf ormigen Greifelementen zu 
bestucken, um dem Sportier auf dem zumeist als Hartplatz aus- 
gebildeten Sportfeld den nStigen Halt zu geben. 

Durch die australische Patentschrif t 159 249 sind beispiels- 
weise derartige plattenformige Greifelemente bekannt geworden 
Sie sind fest in der Laufsohle des Sportschuhs verankert. 

Es hat sich dann gezeigt, daB die individuellen Bedurfnisse 
des Sportlers hinsichtlich der Anordnung und Stellung der 
Greifelemente durchaus unterschiedlich sein konnen. Dem trSgt 
zum Beispiel die US-PS 1 012 057 Rechnung, bei deren Gegen- 
stand die Greifelemente mittels einer Art Drehteller dreh- 
bar auf der Laufsohle des Sportschuhs angeordnet sind. Diese 
freie Drehbarkeit der Greifelemente kann aber im Sportbetrieb 
auch wesentliche Nachteile haben; insbesondere ist hierbei 
an eine Verletzungsgefahr des Sportlers gedacht, wenn er bei 
Drehbewegungen durch die in Drehrichtung nachgiebigen Greif- 
elemente nicht den notigen Halt findet. 

Durch die US-PS 2 258 805 ist es ferner bekannt geworden, die 
Greifelemente in Drehrichtung verstellbar auszubilden und 
in der jeweils eingestellten Position gegenuber der Lauf- 
sohle zu fixieren. Eine Weiterentwicklung dieses Standes 
der Technik stellt schliefilich eine Laufsohle der eingangs 
bezeichneten Art dar r die durch die DE-OS 28 26 968 bekannt 
geworden ist. Bei der Laufsohle gemSB vorgenannter Druck- 
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schrift weisen die plattenf ormigen Greif elemente eine Ver- 
zahnung auf , die mit einer in die Laufsohle eingearbeiteten 
entsprechenden Gegenverzah\nung kooperiert. Zur Losung bzw. 
Fixierung einer jeweils eingestellten Position des Greif- 
elements ist bei den bekannten Laufsohlen sowohl nach US -PS 
2 258 805 wie auch nach DE-OS 28 26 968 eine Befestigungs- 
schraube zu losen bzw. anzuziehen. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, eine Laufsohle 
der eingangs bezeichneten Art so weiter auszugestalten, daB 
Befestigungsschrauben fiir die Greifelemente entbehrlich wer- 
den und eine noch einfacherere Montierbarkeit und Verstell- 
barkeit der Greifelemente ermoglicht wird. 

GemaB der Erfindung wird diese Aufgabe dadurch gelBst, daB 
das Greifelement einerseits zur Abstutzung auf der Sohlen- 
auflenflache einen Bund Oder dergleichen, andererseits an 
einem in eine Ausnehmung der Laufsohle hineinragenden Teil 
mindestens einen radial oder im wesentlichen radial gerichte- 
ten Fort sat z als Rastelement aufweist und daB der bzw. die 
Fortsatze durch Drehung des Greifelements mit einer innerhalb 
der Laufsohle Oder an der Riickseite derselben angeordneten 
Gegenrast, diese dabei hintergreifend, in Eingriff bringbar 
sind, derart, daB das Greifelement unter Vorspannung mit 
der Laufsohle verbunden ist. 

Durch die Erfindung wird die bisherige Befestigungsschraube 
vorteilhaft durch eine Vorspannung zwischen Rastelement und 
Gegenrast ersetzt. Diese Vorspannung halt das Greifelement 
in der jeweils eingestellten Position, Durch den hierdurch 
moglichen Fortfall einer Befestigungsschraube und kompli- 
zierter Verzahnungen und Gegenverzahnungen wird zus&tzlich 
zu der Losung der gestellten Aufgabe der wesentliche Vor- 
teil erreicht, daB die Laufsohle selbst dtinner und damit 
gewichtsmaBig leichter hergestellt werden kann. Durch die 
Erfindung werden insgesamt auch die Herstellungskosten der- 
art iger Laufsohlen erheblich verringert. 



Eine bevorzugte Ausfuhrungsform der Erfindung zeichnet sich 
dadurch aus, dafl die Gegenrast mehrere sternformig angeord- 
nete Vertief unqen oder Eindriickungen als Gegenrastelemente 
aufweist, die mit dem Fortsatz bzw. den Fortsatzen des 
Greif elements zusammenwirken, wobei die sternformig ange- 
ordneten Vertiefungen der Gegenrast vergleichsweise flach 
ausgebildet sind, derart, dafl die jeweiligen Rastpositionen 
manuell durch'Drehen des Greif elements, vorzugsweise mittels 
eines entsprechenden Schliissels, uberwunden werden kSnnen. 
Die als Gegenrastelemente dienenden Eindriickungen lassen sich 
durch ein entsprechendes Werkzeug sehr einfach herstellen. 

In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung weist das Greif- 
element zwei diametral gegentiberliegende radial gerichtete 
FortsStze und die Laufsohle an der fiir die Anbringung des 
Greifelements vorgesehenen Stelle zwei den Abmessungen der 
Fortsatze entsprechende schlitzf 6rraige Aussparungen auf o 
ZweckmaBigerweise dient als Gegenrast ein konzentrisch zu 
der jeweils zugeordneten Ausnehmung in das Sohlenmaterial 
eingespritzter Metallring, der an seiner nach innen gerich- 
teten Oberflache mehrere sternformige Eindriickungen als 
Gegenrastelemente auf weist. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung lassen 
sich den Unteransprilchen sowie - anhand von Ausfuhrungsbei- 
spielen - der Zeichnung und der nachstehenden Beschreibung 
entnehmen. Es zeigts 

Fig. 1 die Laufsohle eines Baseballschuhes, in Drauf- 

sicht von unten, 
Fig. 2 eine Drauf sicht auf die dem FuB zugewandte 

OberflSche der Laufsohle nach Fig. 1, 
Fig. 3 einen Schnitt langs der Linie III-III in Fig*. 1 , 
Fig. 4 einen Schnitt ISngs der Linie IV-IV in Fig, 1, 
Fig. 5 eine perspektivische Darstellung eines Aus- 

schnitts der Laufsohle nach Fig. 1 bis 4 

(ohne Gre if element) , 
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Fig. 6 eine Ausf uhrungsf orm eines Gre if elements, in 

perspektivischer Darstellung entsprechend Fig. 5 
und 

Fig. 7 

bis 10 weitere Ausf uhrunsf orraen von Greifelementen, 
jeweils in perspektivischer Darstellung. 

In Fig. 1 bis 5 bezeichnet 10 die als Spritzteil ausgebildete 
und aus einem geeigneten Kunststoff, z. B. Polyamid, bestehen 
de Laufsohle eines Baseballschuhes. Fig. 1 und 3 bis 5 machen 
deutlich, daB auf der Unterseite 11 (Fig. 1) der Laufsohle 10 
mehrere mit 12, 13 und 14 bezifferte Erhebungen (Materialver- 
dickungen) vorgesehen sind. In den Erhebungen sind Aufnahmen 
15 ftir Greifelemente 16 ausgebildet. Wie insbesondere Fig. 3 
erkennen laflt, sind die Aufnahmen 15 jeweils als durchgehende 
abgesetzte, im wesentlichen zylindrische Ausnehmungen ausge- 
bildet, wobei ein* mit 17 bezeichneter Ausnehmungsteil gerin- 
geren Durchmessers der Sohlenunterseite 11 (Aufienseite) und 
ein Ausnehmungsteil 18 groBeren Durchmessers der dem FuB zu- 
gewandten Innenseite 19 (Fig. 2) der Laufsohle 10 zugeordnet 
ist. Der die beiden Ausnehmungsteile 17, 18 trennende Absatz 
ist mit 20 bezeichnet. 

Wie des weiteren aus Fig. 1 bis 4 hervorgeht, sind in das 
Sohlenmaterial - jeweils konzentrisch zu den Aufnahmen 15 
und jeweils auf dem Absatz 20 aufliegend - Metallringe 21 
eingespritzt. Die Metallringe 21 dienen in weiter unten noch 
naher erlauterter Weise als Gegenrast fur die in den Aufnah- 
men 15 montierten Greifelemente 16. 

Die - zumindest teilweise - aus Kunststoff bestehenden Greif- 
elemente 16 besitzen einen Bund 22, mit dem sie sich in mon- 
tierter Stellung, wie Fig. 4 zeigt, an dem die jeweilige Auf- 
hahme 15 umgebenden Teil der Sohlenoberf lache 11 abstutzen. 
Wie insbesondere aus Fig. 6 bis 10 hervorgeht, weisen die 
Greifelemente 16 ferner einen zapfenf ormigen Teil 23 auf, 
dessen Durchmesser dem Innendurchmesser des Ausnehmungsteil s 
17 entspricht bzw. etwas kleiner als letzterer ist. Am freien 
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Ende des zapfenf ormigen Teils 23 sind zwei diametral gegen- 
uberliegende radial gerichtete Fortsatze 24 aus metallischem 
Material, vorzugsweise gestanztem Blech, angeordnet. Fig. 4 
macht deutlich, daB der Abstand a vom Ende des einen Fort- 
satzes 24 bis zum Ende des anderen Fortsatzes 24 etwa dem 
Durchmesser des Ausnehmungsteils 18 entspricht bzw. etwas 
kleiner als letzterer ist. Die seitlichen Fortsatze 24 dienen 
als Rastelemente des Greif elements 16, wobei sie in montier- 
ter Stellung mit dem als Gegenrast dienenden Metallring 21 
zusammenwirken, indem sie diesen hintergreifen (Fig. 4) . 
Die Metallringe 21 we i sen zu diesem Zweck als Gegenrastele- 
mente mehrere sternfSrmig angeordnete Vertiefungen bzw. Ein- 
drtickungen 25 auf, in die die als Rastelemente fungierenden 
seitlichen Fortsatze 24 der Greifelemente 16 einrasten (Fig. 2) 
Hierdurch ergibt sich eine bestimmte Anzahl moglicher Winkel- 
stellungen der Greifelemente 16 (im gezeichneten Ausftihrungs- 
beispiel nach Fig. 1 'und 2 insgesamt zehn Stellungen, bei 
Stufensprtingen von jeweils 36°) . 

Um die Greifelemente 16 in ihre aus Fig.* 1 und insbesondere 
aus Fig. 4 ersichtliche Montageposition bringen zu konnen, 
weisen die Aufnahmen 15 jeweils zwei diametral gegentiberlie- 
gende schlitzf ormige Aussparungen 26 auf, die in ihren Ab- 
messungen den Abmessungen der seitlichen Fortsatze 24 an 
den Greif elementen 16 entsprechen. Die schlitzf ormigen Aus- 
sparungen 26 beziehen hierbei auch die Metallringe 21 mit 
ein, d. h. sie decken sich mit entsprechenden in die Metall- 
ringe 21 eingearbeiteten, vorzugsweise eingestanzten, schlitz- 
f5rmigen Aussparungen (vgl. insbesondere Fig. 2, 3 und 5). 

Die Montage eines Greif elements 16 in einer Aufnahme 15 der 
Laufsohle 10 ist besonders gut in Fig. 5 und 6 veranschau- 
licht. Zunachst werden die seitlichen FortsMtze 24 des Greif- 
elements 16 auf die Lage der schlitzf ormigen Aussparungen 26 
der Aufnahme 15 ausgerichtet - Dann wird das Greif element 16 
in Pfeilrichtung 27 mit dem zapfenf 6rmigen Teil 23 und den 
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Fortsatzen 24 in die Aufnahme 15 eingefiihrt, bis das Greif - 
element 16 die aus Fig. 4 ersichtliche Position einnimmt. 
Hierbei .wird der Metallring 21, dessen zentrale Bohrung im 
Durchmesser dem Ausnehmungsteil 17 der Aufnahme 15 entspricht, 
vora zapfenfbrmigen Teil 23 durchsetzt. Am Ende der Montage- 
bewegung in Pfeilrichtung 27 (Fig. 6) liegt das Greif ele- 
ment 16 mit seinem Bund 22 an der Oberflache der Sohlener- 
hebung (z. B. 14) an. 

Wie Fig. 5 zeigt, sind jeweils beidseitig der schlitzformi- 
gen Aussparungen 26 auf der Rtickseite des Metallrings 21 An- 
laufschragen 28 ausgebildet. Wird nun das in Position gemMB 
Fig. 4 befindliche Greif element 16 in Drehung versetzt (z. B. 
Pfeilrichtung 29 in Fig. 6), so erratfglichen die Anlaufschra- 
gen 28 ein Aufgleiten der seitlichen Fortsatze 24 auf die 
Ruckseite des Metallrings 21 f wobei gleiehzeitig das Greif - 
element. 16 noch eine geringfiigige Axialbewegung in Pfeil- 
richtung 27 durchfiihrt, und zwar um einen Betrag, der der 
Dicke des Metallrings 21 entspricht. Gleiehzeitig wird hier- 
bei eine Vorspannung zwischen Greif element 1 6 und Sohlen- 
oberflSLche 11 erzeugt, die das Greif element 16 fest an die 
Sohle anpreflt. Bei Fortsetzung der Drehbewegung des Greif - 
elements 16 (z. B. in Pfeilrichtung 29), die durch ein geeig- 
netes Werkzeug, z. B. einen Schliissel, vorgenommen werden kann, 
rasten schlieBlich die seitlichen FortsStze 24 in die als 
Gegenrastelement dienenden sternformig angeordneten Eindriickun- 
gen 25 des Metallrings 21 ein, und das Greif element 16 hat 
damit eine der aufgrund der Anzahl und Anordnung der Ein- 
driickungen 25 moglichen Montagepositionen erreicht. 

Die sternformig angeordneten Eindrttckungen 25 im Metallring 
21 sind - wie insbesondere aus Fig. 3 und 5 hervorgeht - 
so flach ausgebildet, * daB die jeweiligen Rastpositionen 
manuell durch Drehen des Greif elements 16, vorzugsweise 
mittels eines entsprechenden Schltissels, tiberwunden werden 
konnen. Aufgrund der flachen Ausbildung der Eindrtickungen 
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25 bleibt auch die oben erwahnte, fur einen ausreichenden 
Halt des Greif elements 16 wichtige axiale Vorspannung zwi- 
schen Greifelement 16 und Sohlenoberf lache 11 in der jewei- 
ligen Rastposition weitestgehend erhalten. 

Wie Fig. 4 und 6 bis 10 erkennen lassen, sind bei der Ausge- 
staltung der Greif elemente 16 mehrere Varianten moglich. 
Bei der Ausf iihrungsform nach Fig. 4 und 6 zum Beispiel, ist 
eine gestanzte Metallplatte 30 in ein Kunststof f teil einge- 
bettet, vorzugsweise von diesem umspritzt, welches den Bund 
22 und das zapfenf ormige Teil 23 bildet. Die Metallplatte 
30 bildet hierbei zugleich die beiden seitlichen Fortsatze 
24. Urn einen optimalen Halt der Metallplatte 30 in dem 
Kunsts toff material zu erreichen, weist die Metallplatte 30 
- wie Fig. 4 zeigt - drei Ausnehmungen 31 f 32 , 33 auf, die 
von dem Kunststof f material durchsetzt werden. 

Bei den Ausfiihrungsformen nach Fig. 7 bis 10 dagegen beste- 
hen die dort mit 16a bis 16d bezeichneten Greif elemente 
uberwiegend aus Kunststof f material. Aber auch hier sind die 
seitlichen Fortsatze 24 jeweils Bestandteil einer vom Kunst- 
stof fmaterial umspritzten Metallplatte 34, die jedoch in 
ihren Axialabmessungen wesentlich kttrzer als die Metallplatte 
30 bei der Ausf iihrungsform nach Fig. 4 und 6 ausgebildet ist, 
so dafl sie im Gegensatz zu der Ausf iihrungsform nach Fig. 4 
und 6 auch nicht nach auBen ragt und somit auch keine Greif- 
funktionen iibernimmt. Die Greif funktion wird vielmehr bei 
den Greif elementen 16a bis 16d nach Fig. 7 bis 10 von dem 
Kunststof f material selbst tibernommen. 

Fig. 7 zeigt zum Beispiel eine kreuzf ormige Ausgestaltung 
des Greiffunktionen wahrnehmenden und mit 35a bezifferten 
Teils. Eine ahnliche Ausbildung des entsprechenden, hier mit 
35d bezeichneten Teils zeigt Fig. 10. 

Bei der Ausf Iihrungsform nach Fig. 8 ist der die Greif funktion 
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ausiibende Teil 35b schneidenartig ausgebildet und wird seit- 
lich von im rechten Winkel zum Teil 35b angeordneten Rippen 
36 abgesttitzt. 

Fig. 9 zeigt eine etwa halbkreisf ormige Ausbildung des 
Greiffunktionen wahrnehmenden Teils 35c des Greifelements 
16c. 
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